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Р А Б О Т А № 10 

Т е м а: «ГИДРООБЪЕМНОЕ РУЛЕВОЕ УПРАВЛЕНИЕ  

БЕЗ СЛЕДЯЩЕГО ДЕЙСТВИЯ» 

Время 2 ч. 

И з у ч и т ь: 

1. Принцип действия рулевого управления комбайнов «Дон»: три основные схемы 

ГОРУ. 

 

О т ч е т: 

1. Схема рулевого управления комбайна «Дон» с насосом-дозатором НД-80 и 

усилителем потока. 

2. Принципиальная схема гидросистемы рулевого комбайна с насосом-дозатором 

НДМ-125 (агрегатом АР-125). 

 

1. Принцип действия рулевого управления комбайнов «Дон»: 

 три основные схемы ГОРУ 
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_______________________________________________________________________ 

 
Рисунок 1 – Схема рулевого управления комбайна «Дон» с насосом-дозатором 

НД-80 и усилителем потока: 

 

 



2 

 

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________



3 

 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________

________________________________________________________________________ 

 

2. Функционирование привода на режиме движение вперед  

 
 

Рисунок 2 – Гидравлическая схема рулевого управления комбайна с насосом-

дозатором НДМ-125 (агрегатом АР-125): 
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 Контрольные вопросы: 

 

1. Чем характерно Гидрообъемное рулевое управление (ГОРУ) без следящего 

действия? 

2. Куда возвращается забираемое насосом масло при работающем насосе НШ-

10Е-3 и неподвижном рулевом колесе? 

3. Что делает золотник 8 насоса-дозатора при вращении рулевого колеса (рисунок 

3.14)? 

4. В качестве чего работает Аксиально-поршневая машина 10 насоса-дозатора 7 

при условии создания давления насосом 12 (рисунок 3.14)? 

5. Как работает Гидравлическая схема рулевого управления комбайна с насосом-

дозатором НДМ-125, режим  переливной (нейтральный)? 

6. Как работает гидравлическая схема рулевого управления комбайна с насосом-

дозатором НДМ-125, режим рабочий? 

7. Как работает гидравлическая схема рулевого управления комбайна с насосом-

дозатором НДМ-125,  аварийный? 
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